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4.7 Sondaje CTD. Los datos corresponden a sondajes realizados el en verano del 2017, durante
la expedición AT37-09 en el R/V Atlantis, en un experimento de Geodesia Marina situado
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8.2 Campo de desplazamiento estático calculado en la superficie libre
para cada una de las componentes del tensor de momento sísmico
Mij. Las unidades de desplazamiento se muestran en cm y las distancia se han
normalizado a la profundidad de la fuente. En cada recuadro (a-f) la escala de
colores indica la magnitud de desplazamiento vertical y el campo de vectores
indicada por flechas grises los desplamientos horizontales. Las flechas rojas (5
cm) indican la escala de magnitud del desplazamiento horizontal. . . . . . . 97
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bajo con Okada (1992). (a) Campo de desplazamiento estático en superficie,
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8.8 Distribución de estaciones utilizada para la red artificial. En diaman-
tes rojos se indican las estaciones de GPS terrestres que pueden tener 2 o 3
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8.12 Inversión del tensor de momento sísmico usando observaciones de
sensores APGs y GPS3d. Soluciones del mecanismo focal en profun-
didad. En los paneles de la izquierda se grafica el misfit y mecanismo focal
asociados a la solución que minimiza localmente el error dada una profundidad.
En los panel de la derecha se grafica con diamantes azules y línea segmentada
la magnitud versus profundidad, asociadas a la solución antes descrita. Los
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