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4.7 Sondaje CTD. Los datos corresponden a sondajes realizados el en verano del 2017, durante
la expedición AT37-09 en el R/V Atlantis, en un experimento de Geodesia Marina situado
alrededor de los 21.0◦S. En cada panel se indica la variable de estado (Temperatura, salini-
dad, conductividad y anomalía de densidad) medida a la presión indicada (profundidad) en
la columna de agua. Cada línea sólida de color representa un sondaje en una ubicación dis-
tinta del área de estudio. El instrumental sufrió algunos problemas durante el experimento,
lo que puede observarse como pequeños saltos en el perfil. . . . . . . . . . . . . . . . 36

5.1 Terremoto del Maule 2010 Mw=8.8. Mapa de la zona de ruptura de Maule 2010, en
la que se enmarca el área de estudio (rectángulo con línea negra segmentada). En ambos
paneles (a) y (b), se muestra la distribución de slip obtenida por Yue et al. (2014) y en línea
azul se muestra el límite oriental del prisma de acreción (Contreras-Reyes et al., 2010). En
el panel de la izquierda se muestran los tensores de momento del GCMT durante el primer
mes posterior al terremoto, con elipses blancas y negra en línea punteada sismos de tipo
Outer rise e intraplaca sobre la litósfera continental. En el panel de la derecha se indica la
sismicidad. Modificado de Lange et al. (2012) y Yue et al. (2014). . . . . . . . . . . . . 40

5.2 Mapa APGs. Ubicación de los sitios de medición en el proyecto Chile-PEPPER. Los cua-
drados rojos simbolizan los sitios equipados con DPGs (Differential Pressure Gauge) mien-
tras que los blancos corresponden a las estaciones equipadas con APGs (Absolute Pressure
Gauge). Se utilizó la batimetría publicada por Weinrebe and Hasert (2015) . . . . . . . 42

5.3 Respuesta instrumental APGs. En el panel de arriba y con línea roja se indica la
ganancia mientras que en el panel de abajo y en línea azul se indica el espectro de fase
(sin desenvolver o unwrapped). Demarcado con rectángulos transparentes de color gris se
muestra la banda de frecuencias atenuada por el filtro antialiasing que se aplicó a los datos. 45

5.4 Series de tiempo sin marea y ajuste de señal de período largo. En los paneles de la
izquierda se muestran los registros de las estaciones APG que operaron sin defectos instru-
mentales evidentes: CP01, CP04 y CP10. Para cada señal se ha removido la contribución
de mareas por medio del modelo TPX08. Con línea segmentada negra se adjunta el ajuste
de una señal de período largo modelada mediante b-splines cúbicos. En los paneles de la
derecha se hallan los registros una vez sustraído el período largo. . . . . . . . . . . . . 46

5.5 Registros de presión finales. En los datos que se exhiben en colores se muestran las
series de tiempo una vez removida la deriva instrumental. Además en cada panel y con línea
negra se muestran los datos descontando una estimación del modo común de error (Primera
componente principal). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 47

5.6 PSDs registros de presión. En escala de color se muestra la PSD calculada mediante el
método de Welch para cada uno de los días escogidos (día juliano y año respectivo indicados
en formato ddd-yy). Mientras que los registros en las estaciones CP01, CP04 y CP10 son
bastante coherentes se observa un mal desempeño instrumental de los sitios CP02 y CP03. 49

5.7 Estimación de desplazamientos equivalentes de la deriva de período largo. En
flechas rojas se indica el desplazamiento vertical de las estaciones, inferido por medio de los
registros de presión. Los números sobre cada flecha indican el orden en que se observa el
comienzo del transiente de período largo en cada estación. . . . . . . . . . . . . . . . 50

5.8 Transiente de desplazamiento APGs Chile-PEPPER. Evento A. A las 23:05 UTC
del 10 de mayo del 2012 se observa un transiente del tipo escalón, es decir, instantáneo para
la tasa de muestreo del registro. En cada panel se muestra el desplazamiento vertical de los
instrumentos. En línea negra segmentada se muestra el ajuste de mínimos cuadrados para
cada sensor, con desplazamientos estimados en -1.06 cm, 0.66 cm y 0.32 cm. . . . . . . . 52

xvii
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8.2 Campo de desplazamiento estático calculado en la superficie libre
para cada una de las componentes del tensor de momento sísmico
Mij. Las unidades de desplazamiento se muestran en cm y las distancia se han
normalizado a la profundidad de la fuente. En cada recuadro (a-f) la escala de
colores indica la magnitud de desplazamiento vertical y el campo de vectores
indicada por flechas grises los desplamientos horizontales. Las flechas rojas (5
cm) indican la escala de magnitud del desplazamiento horizontal. . . . . . . 97

8.3 Comparación del campo de desplazamiento calculado en este tra-
bajo con Okada (1992). (a) Campo de desplazamiento estático en superficie,
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8.8 Distribución de estaciones utilizada para la red artificial. En diaman-
tes rojos se indican las estaciones de GPS terrestres que pueden tener 2 o 3
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8.12 Inversión del tensor de momento sísmico usando observaciones de
sensores APGs y GPS3d. Soluciones del mecanismo focal en profun-
didad. En los paneles de la izquierda se grafica el misfit y mecanismo focal
asociados a la solución que minimiza localmente el error dada una profundidad.
En los panel de la derecha se grafica con diamantes azules y línea segmentada
la magnitud versus profundidad, asociadas a la solución antes descrita. Los
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