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Capítulo 2 Métodos de Identificación de Propiedades Dinámicas 
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Capítulo 3 Descripción de la Estructura y sus Elementos 

Componentes 









1

1 2

2 cos

2 2 cos

k
c

k
c

Q
k k

Q
k k k







= +

= + +

𝑄𝑘:

𝛿:

𝐻:

𝐿:

𝑘1:

𝑘2:

𝑘𝑐:

𝐴𝑐:

𝛼:

𝑑:

3

12
i

EI
k

L
=

cosc
c

EA
k

L
=

2

4
c

d
A


=















4

38 a

G d
K

D N


=

 















2 cos

2

nm
c

  
=

β







 



Capítulo 4 Resultados y Comentarios 











4.2.1. Mediante Método de Ibrahim 
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4.2.2. Mediante Decaimiento Logarítmico 
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4.3.1. Mediante Método DSI 











4.3.2. Mediante Método 
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4.4.10. Comparación entre Configuraciones

4.4.1. Configuración A 56









4.4.2. Configuración B 57









4.4.3. Configuración B2 58 









4.4.4. Configuración C 59









4.4.5. Configuración D 60









4.4.6. Configuración E 61









4.4.7. Configuración E2 62









4.4.8. Configuración F 63









4.4.9. Configuración F2 64









4.4.10. Comparación entre Configuraciones 

















  



Capítulo 5 Ajuste Teórico – Método Z(var) 
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Capítulo 6 Conclusiones y Comentarios Finales 
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