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4.5.1. Valor de la pérdida de carga (VoLL) . . . . . . . . . . . . . . . . . . 30
4.5.2. Ajuste de reglas del DT . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 30
4.5.3. Número de nodos terminales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31

iv



4.5.4. Rendimiento del algoritmo: Evolución por iteración . . . . . . . . . . 32

5. Estudio del sistema IEEE-118 34
5.1. Datos de entrada . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 34
5.2. Resultados y discusión . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

6. Conclusiones y perspectivas 37
6.1. Conclusiones . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37
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