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TSI SO PPSOSRSROIS 99
Tabla 46: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion
1S L 7. oottt e ettt ee e 100
Tabla 47: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion
L300 < TSRS 100
Tabla 48: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion
LT ST URRTROPR PRSP 100
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Tabla 49: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion

130 A TP URRT RSP URPRPRS 101
Tabla 50: Resultados variar combinaciones CCD width, en el conjunto de iméagenes de validacion
132 ST URR PRSP 104
Tabla 51: Resultados variar combinaciones CCD width, en el conjunto de imagenes de validacion
IE1S 2 2. ittt sttt et e ettt et e e ettt ettt e Rt e te et Rt e Rt e teaR e e Re e teeRe e ReeteeReeateereanrenres 104
Tabla 52: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion
132 USSR PSURSPR 105
Tabla 53: Resultados variar combinaciones de imagenes, en el conjunto de imagenes de validacion
IE1S 2 2. ittt ettt ettt et h ettt R bttt R e e Rt Rt e Rt e Rt e R et R e e Re et e e Rt e Rt e teeneenbeenteaneenres 105



