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1.5. Hipótesis del Trabajo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

1.6. Organización y Alcances . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 8

2. IDENTIFICACION DE PROPIEDADES MODALES CON ESPACIO ESTADO 10

2.1. Introducción . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10

2.2. Modelo Espacio Estado . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 11

2.3. Eigenvalue Realization Algorithm - ERA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15

2.4. Multivariable Output Error Space (MOESP) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18
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5.4.1. Condición de Anomaĺıa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 73
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7.3. Ĺıneas Futuras de Investigación . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 180

A. TERMINOLOGÍA 189
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