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GLOSARIO 

 

𝜀 Permitividad eléctrica 

𝜀𝑟 Permitividad eléctrica relativa 

𝜃𝑤 Contenido volumétrico de agua 

𝑎𝜆 Absorbancia a una longitud de onda determinada 

L Longitud 

J Unidad números imaginarios 

Φ Cambio de fase entre ondas 

C Velocidad de la luz en el vacío  

F Frecuencia  

𝑣 Velocidad de propagación 

T Tiempo 

A Amplitud de la onda 

L1 Norma de Hölder de nivel 1 

Z Impedancia eléctrica 

𝑍0 Impedancia eléctrica del vacío 

R Reflectividad 

NIR Infrarrojos de espectro cercano 

TDR Reflectometria en el dominio del tiempo 

FDR Reflectometria en el dominio de la frecuencia  

GPR Radar de penetración terrestre 

CMP Sondeo de punto medio común 

USD Dólares americanos 

AHP Proceso analítico jerárquico 

DP Transmisor de presión diferencial 

FDTD Diferencias finitas en el dominio del tiempo 

  


