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5.6. Diagrama de Bode del filtro diseñado. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 31
5.7. Limitador colineal implementado. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32
5.8. Sistema a lazo cerrado de la corriente de secuencia cero. . . . . . . . . . . . . 34
5.9. LGR de controladores resonates. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35
5.10. Zoom LGR de controladores resonantes. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35
5.11. Diagrama de Bode controlador resonante. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 35

6.1. Modelo del sistema. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 37
6.2. Voltajes y corrientes del sistema usando ECSC. . . . . . . . . . . . . . . . . 39
6.3. Potencia activa y reactiva del sistema usando ECSC. . . . . . . . . . . . . . 40
6.4. Voltajes y corrientes del sistema usando ECC con µ = 1. . . . . . . . . . . . 41
6.5. Potencia activa y reactiva del sistema usando ECC con µ = 1. . . . . . . . . 41
6.6. Voltajes y corrientes del sistema usando ECC con µ = 0. . . . . . . . . . . . 42
6.7. Potencia activa y reactiva del sistema usando ECC con µ = 0. . . . . . . . . 43
6.8. Voltajes y corrientes del sistema usando ECSC. . . . . . . . . . . . . . . . . 44
6.9. Potencia activa y reactiva del sistema usando ECSC. . . . . . . . . . . . . . 44

viii



6.10. Voltajes y corrientes del sistema usando ECC con µ = 0. . . . . . . . . . . . 45
6.11. Potencia activa y reactiva del sistema usando ECC con µ = 0. . . . . . . . . 45

7.1. Parte del sistema experimental. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 47
7.2. Zoom del sistema experimental. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 48
7.3. Fuente de poder programable. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 48
7.4. Corrientes de fase y del neutro aplicando ECSC. . . . . . . . . . . . . . . . . 50
7.5. Potencias y corriente DC lado conversor al aplicar ECSC. . . . . . . . . . . . 50
7.6. (a) Espectro de las potencias con ECSC. (b) Zoom espectro de potencia. . . 51
7.7. Corrientes de fase y del neutro aplicando ECC con µ = 1. . . . . . . . . . . . 52
7.8. Potencias y corriente DC lado conversor al aplicar ECC con µ = 1. . . . . . . 52
7.9. (a) Espectro de potencias aplicando ECC con µ = 1. (b) Zoom espectro. . . 53
7.10. Corrientes de fase y del neutro aplicando ECC con µ = 0. . . . . . . . . . . . 54
7.11. Potencias y corriente DC lado conversor al aplicar ECC con µ = 0. . . . . . . 54
7.12. (a) Espectro de potencias antes de aplicar la compensación. (b) Zoom espectro. 55
7.13. (a) Espectro de potencias después de aplicar la compensación. (b) Zoom espectro. 55
7.14. Corrientes de fase y del neutro aplicando ECSC. . . . . . . . . . . . . . . . . 56
7.15. Potencias y corriente DC lado conversor al aplicar ECSC. . . . . . . . . . . . 57
7.16. (a) Espectro de potencias aplicando ECSC. (b) Zoom del espectro. . . . . . . 57
7.17. Corrientes de fase y del neutro aplicando ECC con µ = 0. . . . . . . . . . . . 58
7.18. Potencias y corriente DC lado conversor al aplicar ECC con µ = 0. . . . . . . 59
7.19. (a) Espectro de potencias antes de aplicar la compensación. (b) Zoom del

espectro. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59
7.20. (a) Espectro de potencias después de activar el lazo de potencia. (b) Zoom del

espectro. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 60

9.1. Proceso de modulación [24]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 68
9.2. Tiempo muerto [24]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
9.3. PWM por muestreo natural [24]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69

ix


